
四足机器人香港华润大厦试点场景解决方案



序、实际项目试点计划回顾

1. 选定香港真实楼宇，该楼宇应已经具备IFC模型；

2. 调研楼宇实际运维情况，制定针对项目的详细应用方案，制定试点应用目标；

3. 开启具身智能（机器狗）在该项目上的试点，进行试点工作并根据实际情况及时调整；

4. 完成试点应用，统计试点数据。

在启动试点后，我们将申请建造业科创基金来负担项目成本开支，仅需试点方配合提供证明，试点期间无需支付经费。



一、试点应用基本情况

香港华润大厦前期已经花费六个月时间完成了数字孪生，具备建筑信息模型，已将BA中9000个点位及4500个

一级设备点位接入数字运维平台。经核查，目前已完成的建筑信息模型已具备空间信息，可供四足机器人使用。

BIM中已涵盖空间及位置信息，可提供给具身智能使用。IFC存在部分实体规则错误，项目楼层数需校正，无GIS数据。



二、试点场景与解决方案

经现场沟通与实地勘测，基于目前香港华润大厦数字运维平台已建设情况及现场实际管理情况，按照“不重复、

能落地、可复制”原则，初步拟定以下试点场景。
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二、试点场景与解决方案

经现场了解，楼宇运维人员工作任务主要为解决报修工单问题。由于楼龄日益老化，报修问题多、频次高、同

一设施设备具有重复报修情况。运维人员主要通过后场电梯等待上楼，但后场电梯垂直运输效率不高，等候时

间长。

1. 工单问题校核

具身智能解决方案：

当产生问题工单时，具身智能可对运维人员

尚未处理的问题进行预查看。

具身智能通过楼梯前往工单目的地，对问题

场景进行摄制及问题判断，辅助运维人员，

提升运维人员效率。

改场景方案落地前待完成项：

1. 拉通工单录入填报流程；

2. 楼梯间带钥匙门锁处理方式。



二、试点场景与解决方案

由于目前一级设备点位已接入IOT智慧运维平台，对使用具身智能取代人工进行读数的需求并不高，具身智能

更多作为IOT智慧运维平台的补充，可于十二楼设备层读取二级设备点位数值或用于校核一级点位读数情况。

2. 设备仪表读数

具身智能解决方案：

为具身智能设置仪表读数点位

情况与巡检频率，由具身智能

自主按照设定进行数据采集。

改场景方案落地前待完成项：

1. 拉通仪表录入填报流程；

2. 针对部分表具进行识别训练

（若存在）。



二、试点场景与解决方案
2. 设备仪表读数
• 跑冒滴漏识别 • 可见光图像识别

• 红外测温技术 • 气体检测技术 • 声音检测技术 • 人员状况识别



二、试点场景与解决方案

由具身智能进行楼宇前场、后勤区的日常巡逻，设定识别报警目标，由具身智能自主完成巡逻任务。在不导致

人工成本上涨的情况下实现精益管理。

3. 日常巡逻管理

具身智能解决方案：

由具身智能进行日常巡逻，按照设定轨迹自主完成巡逻任务，在巡逻

过程中发现报警目标时由系统进行报警或由具身智能进行疏导及问题

处理。

改场景方案落地前待完成项：

1. 设定识别报警目标；2. 楼梯间带钥匙门锁处理方式。

现场了解到十八楼的装修工程即将进入验收移交阶段，由具身智能代替人员进行验收。

具身智能解决方案：

由具身智能对施工或维修工程的完成情况进行验收，识别现场工程完工情况并记录，对于部分未完成情况可进

行报警处理。

4. 工程完工验收



三、香港建造业议会建造业科创基金申请情况沟通



谢谢！


